Pakiet 1     Parametry wymagane STÓŁ OPERACYJNY – 2 sztuki




	Oferent:
	

	Producent:
	

	Model/ typ:
	

	Kraj pochodzenia:
	


załącznik 2
I. STÓŁ OPERACYJNY Z BLATEM PRZESUWNYM  -1 sztuka

ZESTAWIENIE PARAMETRÓW GRANICZNYCH

	LP.
	WYMAGANE PARAMETRY I WARUNKI
	PARAMETR WYMAGANY
	OFEROWANY PARAMETR

wpisać tak lub nie 

oraz opisać

	1. 
	Stół operacyjny uniwersalny, mobilny o jezdnej podstawie, oparty na czterokątnej kolumnie.
	TAK
	

	2. 
	Kolumna wyposażona w panel sterowania funkcjami stołu. 

(Możliwość sterowania awaryjnego wszystkimi funkcjami w przypadku uszkodzenia głównego pilota z panelu sterującego umieszczonego na kolumnie stołu).
	Tak
	

	3. 
	Zasilanie 230 V; 50 Hz
	TAK
	

	4. 
	Ładowarka wbudowana w podstawę stołu.
	TAK
	

	5. 
	Zasilanie akumulatorowe – 2 akumulatory
	TAK
	

	6. 
	Przewód zasilania 230V, odłączany, gdy stół nie jest ładowany.
	TAK
	


	7. 
	Sygnalizacja poziomu naładowania akumulatorów na pilocie przewodowym i podstawie.
	TAK
	

	8. 
	Pilot przewodowy 13-to funkcyjny, z możliwością zawieszenia na szynach bocznych lub na końcu stołu ułatwiając natychmiastowy dostęp do funkcji stołu. 
	TAK
	

	9. 
	Możliwość sterowania awaryjnego wszystkimi funkcjami w przypadku uszkodzenia głównego pilota z panelu sterującego umieszczonego na kolumnie stołu.
	TAK
	

	10. 
	Możliwości awaryjnej mechanicznej/hydraulicznej regulacji przechyłów bocznych i wzdłużnych blatu, sekcji pleców oraz wysokości stołu w przypadku awarii napędu elektrohydraulicznego lub rozładowania głównego akumulatora.
	
	

	11. 
	Blat stołu min. 4-segmentowy, wykonany z kompozytu, przezierny na całej długości dla promieni RTG.
	TAK
	

	12. 
	Blat stołu modułowy, z możliwością łatwej i szybkiej zamiany sekcji nóg i głowy dla optymalnego pozycjonowania pacjenta przy pomocy przycisków lub dźwigni (bez pokręteł)
	TAK
	

	13. 
	Łatwy i lekki (przy użyciu jednej ręki) system opuszczania i podnoszenia segmentu nóg i głowy za pomocą łatwo dostępnych uchwytów .
	TAK
	

	14. 
	Materace przystosowane do szybkiego i pewnego mocowania do blatu.
	TAK
	

	15. 
	Materac bezszwowy z pamięcią kształtu o grubości min. 50 mm. Przezierny na całej długości dla promieni RTG. Łatwy w dezynfekcji. 
	TAK
	

	16. 
	Materac sekcji pleców i bioder wykonany z jednego kawałka, zapewniający lepsze wsparcie pacjenta oraz pokrycie przestrzeni/przerwy między sekcjami blatu.
	TAK
	

	17. 
	Blat z funkcją przesuwu - min. 250 mm
	TAK (podać)
	

	18. 
	Napęd blatu stołu elektrohydrauliczny.
	TAK
	

	19. 
	Podstawa stołu jezdna, wyposażona w 4 podwójne koła z blokadą, o średnicy min. 120 mm 
	TAK (podać)
	

	20. 
	Podstawa stołu w obudowie z odpornego na uderzenia tworzywa ABS, zapobiegająca przedostaniu się brudu i pyłów. 
	TAK
	

	21. 
	Maksymalna waga pacjenta  min. 450 kg
	TAK (podać)
	

	22. 
	Stół wykonany całkowicie z elementów odpornych na korozję i środki dezynfekcyjne stosowane w szpitalach. 
	TAK
	

	23. 
	Konstrukcja z materiałów zapewniających stabilność, trwałość konstrukcji i łatwych do dezynfekcji.
	
TAK
	

	24. 
	Długość stołu min. 2180 mm
	TAK (podać)
	

	25. 
	Regulacja i zakresy ruchów: 
	TAK
	

	26. 
	Regulacja przy pomocy pilota następujących ruchów i ich zakresy:

- wysokość blatu (góra/dół – min. 680mm/1070mm)

- przechyły boczne (lewo / prawo – 0-18°) 

- Trendelenburg / anty-Trendelenburg (min. 0-30°) 

- sterowanie płytą sekcji pleców 

- przesuw wzdłużny (min. 250mm)

- sterowanie segmentem bioder 

- automatycznie ustawiana pozycja „0” (powrót blatu do pozycji wyjściowej)


	TAK (opisać)
	

	27. 
	Regulacja ręczna segmentu głowy (min. 0-45°)
	TAK (podać)
	

	28. 
	Regulacja segmentu nóg (min. 0-55° do góry; min. 0-90° w dół)
	TAK (podać)
	

	29. 
	Kąt rozwarcia segmentu nóg min 70°
	TAK (podać)
	

	30. 
	Regulacja segmentu bioder w zakresie:

W dół min 40°

W górę min. 70°
	TAK (podać)
	

	31. 
	Wyposażenie:
	
	

	32. 
	Anestezjologiczna podpórka ręki na 

przegubie kulowym, długość materaca min. 600 mm – 1 szt. 
	TAK
	

	33. 
	Ramka ekranu anestezjologicznego - 1 szt. 
	TAK
	

	34. 
	Anestezjologiczna podpórka ręki mocowana do szyny bocznej – 1 szt
	TAK
	

	35. 
	Podpórka boczna regulowana wraz z mocowaniem 1 szt.
	TAK
	

	36. 
	Podpórka boczna prosta 1 szt
	TAK
	

	37. 
	Podkolanniki typ Goepel z szybko mocującymi obrotowymi zaciskami mocującymi 1 kpl
	TAK
	

	38. 
	Podgłówek podkowiasty z poduszką z pianki wraz z systemem mocowania do stołu
	TAK
	

	39. 
	Podpórka do operacji ręki przezierna dla promieni RTG. Wymiary min 810x510(długość x szerokość)
	TAK
	

	40. 
	Świadectwa, certyfikat CE
	TAK
	

	41. 
	Gwarancja nie mniej niż 24 miesiące.
	TAK
	

	42. 
	Dostęp do części  i osprzętu  min. 10 lat od zaprzestania produkcji tego modelu.
	TAK
	

	43. 
	W czasie gwarancji , gwarancją objęte całe zamówienie  bez wyłączenia osprzętu
	TAK
	

	44. 
	W trakcie gwarancji  minimum 1 przegląd techniczny bez dodatkowych opłat.
	TAK
	

	45. 
	Gwarancja trwa od uruchomienia , przeszkolenia obsługi i odnotowania  w protokole przekazania.
	TAK
	

	46. 
	Podać dostępność serwisu i najbliższy serwis  regionalny.
	TAK ( podać)
	

	47. 
	W przypadku awarii, usunięcie jej  nie dłużej  niż 96 godzin.  
	TAK
	

	48. 
	Rok produkcji 2011 – fabrycznie nowy
	TAK
	


II. STÓŁ OPERACYJNY Z WYPIĘTRZENIEM NERKOWYM  -1 sztuka

ZESTAWIENIE PARAMETRÓW GRANICZNYCH

	LP.
	WYMAGANE PARAMETRY I WARUNKI
	PARAMETR WYMAGANY
	OFEROWANY PARAMETR

wpisać tak lub nie 

oraz opisać

	1. 
	Stół operacyjny uniwersalny, mobilny o jezdnej podstawie, oparty na czterokątnej kolumnie.
	TAK
	

	2. 
	Kolumna wyposażona w panel sterowania funkcjami stołu. 

(Możliwość sterowania awaryjnego wszystkimi funkcjami w przypadku uszkodzenia głównego pilota z panelu sterującego umieszczonego na kolumnie stołu).
	Tak
	

	3. 
	Zasilanie 230 V; 50 Hz
	TAK
	

	4. 
	Ładowarka wbudowana w podstawę stołu.
	TAK
	

	5. 
	Zasilanie akumulatorowe – 2 akumulatory
	TAK
	

	6. 
	Przewód zasilania 230V, odłączany, gdy stół nie jest ładowany.
	TAK
	

	7. 
	Sygnalizacja poziomu naładowania akumulatorów na pilocie przewodowym i podstawie.
	TAK
	

	8. 
	Pilot przewodowy 13-to funkcyjny, z możliwością zawieszenia na szynach bocznych lub na końcu stołu ułatwiając natychmiastowy dostęp do funkcji stołu. 
	TAK
	

	9. 
	Możliwość sterowania awaryjnego wszystkimi funkcjami w przypadku uszkodzenia głównego pilota z panelu sterującego umieszczonego na kolumnie stołu
	TAK
	

	10. 
	Możliwości awaryjnej mechanicznej/hydraulicznej regulacji przechyłów bocznych i wzdłużnych blatu, sekcji pleców oraz wysokości stołu w przypadku awarii napędu elektrohydraulicznego lub rozładowania głównego akumulatora.
	
	

	11. 
	Blat stołu min. 4-segmentowy, wykonany z kompozytu, przezierny na całej długości dla promieni RTG.
	TAK
	

	12. 
	Blat stołu modułowy, z możliwością łatwej i szybkiej zamiany sekcji nóg i głowy dla optymalnego pozycjonowania pacjenta przy pomocy przycisków lub dźwigni (bez pokręteł)
	TAK
	

	13. 
	Łatwy i lekki (przy użyciu jednej ręki) system opuszczania i podnoszenia segmentu nóg i głowy za pomocą łatwo dostępnych uchwytów .
	TAK
	

	14. 
	Materace przystosowane do szybkiego i pewnego mocowania do blatu.
	TAK
	

	15. 
	Materac bezszwowy z pamięcią kształtu o grubości min. 50 mm. Przezierny na całej długości dla promieni RTG. Łatwy w dezynfekcji. 
	TAK
	

	16. 
	Materac sekcji pleców i bioder wykonany z jednego kawałka, zapewniający lepsze wsparcie pacjenta oraz pokrycie przestrzeni/przerwy między sekcjami blatu.
	TAK
	

	17. 
	Blat z wypiętrzeniem nerkowym , sterowanym elektrohydraulicznie do min. 100 mm
	TAK (podać)
	

	18. 
	Napęd blatu stołu elektrohydrauliczny.
	TAK
	

	19. 
	Podstawa stołu jezdna, wyposażona w 4 podwójne koła z blokadą, o średnicy min. 120 mm 
	TAK (podać)
	

	20. 
	Podstawa stołu w obudowie z odpornego na uderzenia tworzywa ABS, zapobiegająca przedostaniu się brudu i pyłów. 
	TAK
	

	21. 
	Maksymalna waga pacjenta  min. 450 kg
	TAK (podać)
	

	22. 
	Stół wykonany całkowicie z elementów odpornych na korozję i środki dezynfekcyjne stosowane w szpitalach. 
	TAK
	

	23. 
	Konstrukcja z materiałów zapewniających stabilność, trwałość konstrukcji i łatwych do dezynfekcji.
	
TAK
	

	24. 
	Długość stołu min. 2180 mm
	TAK (podać)
	

	25. 
	Regulacja i zakresy ruchów: 
	TAK
	

	26. 
	Regulacja przy pomocy pilota następujących ruchów i ich zakresy:

- wysokość blatu (góra/dół – min. 680mm/1070mm)

- przechyły boczne (lewo / prawo – 0-18°) 

- Trendelenburg / anty-Trendelenburg (min. 0-30°) 

- sterowanie płytą sekcji pleców 

- wypiętrzenie nerkowe (do min. 100 mm)

- sterowanie segmentem bioder 

- automatycznie ustawiana pozycja „0” (powrót blatu do pozycji wyjściowej)


	TAK (opisać)
	

	27. 
	Regulacja ręczna segmentu głowy (min. 0-45°)
	TAK (podać)
	

	28. 
	Regulacja segmentu nóg (min. 0-55° do góry; min. 0-90° w dół)
	TAK (podać)
	

	29. 
	Kąt rozwarcia segmentu nóg min 70°
	TAK (podać)
	

	30. 
	Regulacja segmentu bioder w zakresie:

W dół min 40°

W górę min. 70°
	TAK (podać)
	

	31. 
	Wyposażenie:
	
	

	32. 
	Anestezjologiczna podpórka ręki na 

przegubie kulowym, długość materaca min. 600 mm - 2 szt. 
	TAK
	

	33. 
	Ramka ekranu anestezjologicznego - 1 szt. 
	TAK
	

	34. 
	Podpórka boczna regulowana wraz z mocowaniem 1 szt.
	TAK
	

	35. 
	Podpórka boczna  prosta 1 szt.
	TAK
	

	36. 
	Podkolanniki typ Goepel z szybko mocującymi obrotowymi zaciskami mocującymi  1 kpl
	TAK
	

	37. 
	Świadectwa, certyfikat CE
	TAK
	

	38. 
	Gwarancja nie mniej niż 24 miesiące.
	TAK
	

	39. 
	Dostęp do części  i osprzętu  min. 10 lat od zaprzestania produkcji tego modelu.
	TAK
	

	40. 
	W czasie gwarancji , gwarancją objęte całe zamówienie  bez wyłączenia osprzętu
	TAK
	

	41. 
	W trakcie gwarancji  minimum 1 przegląd techniczny bez dodatkowych opłat.
	TAK
	

	42. 
	Gwarancja trwa od uruchomienia , przeszkolenia obsługi i odnotowania  w protokole przekazania.
	TAK
	

	43. 
	Podać dostępność serwisu i najbliższy serwis  regionalny.
	TAK ( podać)
	

	44. 
	W przypadku awarii, usunięcie jej  nie dłużej  niż 96 godzin.  
	TAK
	

	45. 
	Rok produkcji 2011 – fabrycznie nowy
	TAK
	








……………………………………….

podpis osób wskazanych w dokumencie uprawniającym do występowania w obrocie prawnym lub posiadających pełnomocnictwo

