Pakiet 5- Nawigacja do operacji stawów  i kręgosłupa
zał.2

	Nr.
	OPIS PARAMETRÓW
	WARTOŚĆ WYMAGANA
	WARTOŚĆ OFEROWANA

	I
	Oprogramowanie i oprzyrządowanie do nawigacji operacji kręgosłupa - 1 kpl. 
	 

	1
	Aplikacja do nawigowanych operacji chirurgii kręgosłupa na postawie badań diagnostycznych CT i MRI
	TAK
	 

	2
	Odczyt badań pochodzących z różnych urządzeń diagnostycznych zapisujących badania w protokole DICOM 3 min.: CT, CTA, MR, MRA,  fMRI, DTI, PET 
	TAK
	 

	3
	Moduł importu obrazów MR w protokole DICOM 3 poprzez sieć komputerową i płyty CD-ROM, DVD
	TAK
	 

	4
	Moduł importu obrazów CT w protokole DICOM 3 poprzez sieć komputerową i płyty CD-ROM ,DVD
	TAK
	 

	5
	Funkcja importu dowolnie wyodrębnionego segmentu trójwymiarowego z pełnej rekonstrukcji CT i MR 
	TAK
	 

	6
	Automatyczne rozpoznawanie nowego badania obrazowego dostępnego w stacji czytnika płyt i na pamięci typu Flash USB 
	TAK
	 

	7
	Automatyczna (nie wymagająca obrysowania struktur anatomicznych) fuzja obrazów diagnostycznych uzyskanych z badań diagnostycznych, co najmniej MR i CT z możliwością korekcji manualnej
	TAK
	 

	8
	Możliwość wizualizacji fuzji więcej niż dwóch serii obrazowych na jednym widoku 2D i 3D 
	TAK
	 

	9
	Predefiniowane protokoły operacyjne z możliwością indywidualnej konfiguracji protokołu operacyjnego 
	TAK
	 

	10
	Funkcja planowania zabiegu: automatyczna segregacja tkanek, ręczne obrysowanie struktur, zaznaczanie punktów, opis struktur, definiowanie: płaszczyzn, kątów i trajektorii dotarcia do celu, pomiar odległości, objętości, rekonstrukcje 3D
	TAK
	 

	11
	Definiowanie lokalnych układów współrzędnych
	TAK
	 

	12
	Planowanie zabiegu z wykorzystaniem wirtualnych śrub - system otwarty na impalnty różnych producentów - dobór średnic i długości śrub przez operatora
	TAK
	 

	13
	Planowanie położenia maksymalnej liczby 20 szt. wirtualnych śrub
	TAK
	 

	14
	Importowanie i wizualizacja przestrzenna modeli 3D np. implantów
	TAK
	 

	15
	Metody rejestracji pacjenta: metoda punktowa na podstawie zdefiniowanych punktów anatomicznych oraz metoda powierzchniowa - na podstawie wyznaczonej śródoperacyjnie "chmury punktów"
	TAK
	 

	16
	Możliwość prowadzenia zabiegów chirurgicznych z dostępu otwartego i/lub przezskórnego 
	TAK
	 

	17
	W pełni autonomiczne sterowanie protokołem chirurgicznym (poruszanie się po menu i zatwierdzanie wyboru) realizowane ze sterylnej strefy pola operacyjnego przez operatora za pomocą dedykowanych aktywnych narzędzi bezprzewodowych.
	TAK
	 

	18
	Wizualizacja pozycji narzędzi (koniec dystalny i oś narzędzia) na tle badania diagnostycznego pacjenta w widoku 2D i 3D
	TAK
	 

	19
	Różne tryby wizualizacji rzutni dwu- i trójwymiarowych: multiplanarna, zorientowana na zdefiniowany cel, zorientowana na oś narzędzia, zorientowana na śruby wirtualne, endoskopowa, ...
	TAK
	 

	20
	Dedykowane narzędzia (wskaźniki i transmitery) wykonane w technologii aktywnej bezprzewodowej w tym min.: szydło, sonda szypułki prostej, sonda szypułki piersiowej, transmiter, transmiter kręgosłupowy.
	TAK/PODAĆ
	 

	21
	Zestaw narzędzi dedykowanych do systemu w tym min.: klamra na wyrostek kolczysty, zacisk kręgosłupowy, pin rewizyjny, śrubokręty.
	TAK/PODAĆ
	 

	22
	Dedykowane kalibratory wykonane w technologii aktywnej bezprzewodowej do rejestracji narzędzi konwencjonalnych: rejestracja zakończenia dystalnego narzędzi zakrzywionych oraz rejestracja zakończenia dystalnego osi narzędzi prostych  
	TAK
	 

	23
	Możliwość zarejestrowania min. 5 narzędzi dedykowanych i konwencjonalnych i używania ich w dowolnym momencie trwania zabiegu 
	TAK
	 

	24
	Śródoperacyjne planowanie i modyfikacja wirtualnych śrub
	TAK
	 

	25
	Funkcja ostrzeżenia przed zbliżaniem się aktywnego narzędzia w polu operacyjnym do punktu szczególnego zainteresowania, programowanie marginesu bezpieczeństwa w zakresie co najmniej 1-5 mm  
	TAK
	 

	26
	Kaseta sterylizacyjna na wszystkie autoklawowalne elementy zestawu 
	TAK
	 

	27
	Użycie stacji roboczej systemu nawigacji jako stacji podglądu badań diagnostycznych do procedur nienawigacyjnych 
	TAK
	 

	28
	Opcja aplikacji umożliwiająca automatyczną śródoperacyjną rejestrację pacjenta z wykorzystaniem aparatu RTG z ramieniem C-3D
	TAK
	 

	29
	  Opcjonalna stacja  planowania – komputer dedykowany do planowania  zabiegów nawigowanych kręgosłupa
	TAK
	 

	II
	System uciskowy do operacji w niedokrwieniu
	
	 

	1
	System uciskowy służący do przejściowego zablokowania

lub zmniejszenia przepływu krwi w kończynie pacjenta w trakcie zabiegu operacyjnego na tej

kończynie. – 2szt
	TAK
	 

	2
	System dwukanałowy umożliwiający pracę z mankietami dwukanałowymi oraz na dwóch kończynach w jednym czasie
	TAK
	 

	3
	Niezależne sterowanie bydwoma kanałami
	TAK
	 

	4
	Podświetlany wyświetlacz ciekłokrystaliczny (LCD) o wysokiej rozdzielczości
	TAK
	 

	5
	Wbudowany akumulator NiMH umożliwiający pracę bez zasilania,oraz pracę z podłączeniem do prądu
	TAK
	 

	6
	Praca na akumulatorze min 4 godziny
	TAK/ PODAĆ
	 

	7
	Wbudowane zabezpieczenie przeciwprzeciążeniowe i nadnapięciowe
	TAK
	 

	8
	Wyświetlanie czasu napełnienia w zakresie min od 1-240 minut, wyświetlacz numeryczny
	TAK/ PODAĆ
	 

	9
	Wartość regulacji ciśnienia w zakresie min. 100-400mmHg, prezentowane na wyświetlaczu numerycznym i graficznym
	TAK/ PODAĆ
	 

	10
	Wbudowany alarm po przekroczeniu zadanego ciśnienia i po przekroczeniu nastawionego czasu zabiegu
	TAK
	 

	11
	Możliwość stosowania mankietów jedno i wielorazowych w różnych rozmiarach
	TAK
	 

	12
	Możliwość stosowania mankietów jedno i dwukomorowych w różnych rozmiarach
	TAK
	 

	13
	Możliwośc stosowania drenów przedłużających miedzy urządzeniem a mankietami
	TAK
	 

	14
	Mankiet wielorazowy jednokomorowy do wyboru z katalogu – 10szt
	TAK
	 

	15
	Mankiet wielorazowy dwukomorowy do wyboru z katalogu – 4szt
	TAK
	 

	16
	Dren przedłużający między urządzeniem a mankietem długości mni, 3m – 4szt
	TAK
	

	17
	Drukarka raportów pompy uciskowej-  2szt
	TAK
	

	18
	Drukowanie raportów na etykiecie samoprzylepnej bezpośrednio z drukarki podłączonej do pompy uciskowej
	TAK
	

	19
	Drukowanie wartości całkowitego czasu napełnienia mankietu oraz aktywność mankietu i wartość ciśnienia napełnienia

mankietu
	TAK
	

	20
	Pompa wraz z drukarką umieszczone na ruchomym stojaku z koszykiem na mankiet
	TAK
	


